
  

Operadores Tensoriais

• Dois tipos de ação da rotação no sistema

• Operadores vetoriais:

Ação ativa  (“tipo Schrödinger”) Ação passiva  (“tipo Heisenberg”)
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Operadores Tensoriais

• Dois tipos de ação da rotação no sistema

• Operadores tensoriais (cartesianos):

Ação ativa  (“tipo Schrödinger”) Ação passiva  (“tipo Heisenberg”)

Representação 
redutível



  

Operadores Tensoriais
• Harmônicos esféricos como “protótipos” dos operadores esféricos

• Isso implica a lei de transformação

• Por outro lado,       é função do operador    , cuja lei de transformação é 
conhecida, logo por consistência devemos ter
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• Exemplos:
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Transformação dos harmônicos esféricos
• Como

• A essa altura é claro que, se

• Teremos



  

Transformação dos harmônicos esféricos
• Podemos mostrar isso abrindo

• E, fazendo a substituição

• Vemos que       necessariamente é um polinômio em    , portanto segue 
o resultado.


