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Aula passada
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A corda como limite de um sistema discreto
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Equacoes de movimento
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A equacao de onda
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A corda presa nas extremidades
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A equacao de onda
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A solucao por modos normais da corda presa nas extremidades
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Solucao da equacao de onda

(sem impor condigdes de contorno: corda “infinita”)
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