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Aulas passadas

Equação da trajetória:

Conservação do momento angular interno:

Conservação da energia mecânica total:
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Aula passada

1ª lei de Kepler

Problema de Kepler:
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Aula passada
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Terceira lei de Kepler:
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Potencial 1/r repulsivo
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Equação da trajetória
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Potencial 1/r repulsivo
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Se a força externa total se anula, F = 0, o momento linear total é conservado.
Se o torque externo total se anula, N = 0, o momento angular total é

conservado.
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Espalhamento de Rutherford
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Os ângulos assintóticos
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Pequenos desvios de órbitas circulares
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Cap. 9
Dinâmica de um sistema de 

muitas partículas



Leis de conservação: momento linear
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