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Aula passada: colisoes elasticas

Antes da colisao
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Aula passada: referenciais do CM e do LAB

Depois da colisao (LAB)

Antes da colisdao (LAB)
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Antes da colisdao (CM)
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Secao de choque no LAB
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Angulo sélido: definic3o

angulo solido dQ2
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Transformando do LAB para o CM

A analise é mais facil no CM, entao é melhor calcular no CM e transformar depois pro LAB.
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Parametro de imbacto
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Para o problema efetivo de uma particula (referencial do CM):
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Secao de choque no CM em termos do

parametro de impacto H(6)
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Scattering
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Espalhamento de Rutherford no CM
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Espalhamento de Rutherford no LAB
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Espalhamento de Rutherford no LAB
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Differential cross section (b/sr)

Rutherford Scattering
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Coulex Ar

Em experimentos “Coulex”, o nucleo-alvo
é excitado pela interacao coulombiana
com o nucleo incidente.

20

100



Desvios da formula de Rutherford

Para grandes angulos (colisdes frontais) e energias tais que o ponto de maior
aproximacao é bem pequeno, foram observados desvios em relacao a
previsao da formula de Rutherford -> penetracao do nucleo atémico;
interacao através da forca nuclear forte.
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b(6) para um potencial central
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Sistemas nao inerciais



Sistemas nao- |nerC|a|s translagoes
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