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Teoria de resposta linear
UM SISTEMA DUE OVEREMOS ESTUDAR EXPERIMENTAL
MENTE PARA ISSO E COMUM NO LABORATORIO ATUAR

EXTERNAMENTE NO SISTEMA COM ALGUMA PERTURBA

CIO FRACA E MEDIR A RESPOSTA DO SISTEMA A

PERTURBAGIO ATRAVE'S DE ALGUM OBSERVAVEL DE

NTERESSE EXEMPLOS

i APLICA SE UM CAMPO MAGNÉTICO DC OUAC E

MEDE SE A MAGNETIZAGAT RESULTANTE
Ii APLICA SE UMATENSA.TO CAMPOECETRICO

DCOUACEMEDESE A CORRENTE OU A POLARIZAGA
III INCIDE SE UMA ONDA ELETROMAGNETICA E

MEDE SE TRANSMITAINCIA REFLETIVIDADE
Iv APLICA SE UM GRADIENTE DE TEMPERATURA
E MEDE SE A CORRENTE TÉRMICA
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UMA QUANTIDADE CALCULADA EM EQUILIBRIO



SUPONHA OVE Hext t t A

ONDE LIE E UMA FUNGIO DE t TALQUE

41 1 0
SEE tato E A E UM OPERADOR

SCB t i dtelt o A It Balt Into
to

SE DEFINI RMOS

i DBalt t Olt t Ioa Balt A t Ion

ISCBSIEI fatDBAIE.tlEI1 Itff 11

A ESTRUTURA TEMPORAL DE DELE t E TAL
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RETARDADA OU CAUSAL



É COMUM TANTO A PERTURBAGAT QUANTO O

OBSERVAVEL ENVOLVER OPERADORES QUE SAD

DENSIDADES
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FOURIER EM it
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Representação de Lehmann para a função 
resposta linear
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Definindo a função ordenada temporalmente:

e analisando a representação de Lehmann:

to Xo't a

in
P FITS X P Exiled
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� h 0| Â (0) |nki hnk| B̂ (0) | 0i

! + (En � E0)� i⌘

#

DR

BA
(k,!) = V

X

n

"
h 0| B̂ (0) |nki hnk| Â (0) | 0i
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! � (En � E0) + i⌘
�
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COMO EXEMPLO VAMOS ESTUDAR A RESPOSTA
LINEAR DO GA'S DE ELETRONS A UMA CARGA

EXTENA I ESTATICA NA ORIGEN DO SISTEMA
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