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Movimento de partículas em 
campos constantes e uniformes
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Dados os campos E e B, qual é o movimento de uma partícula 
carregada?



Aula passada

E=E0x

v0

x

y Caso 1: movimento hiperbólico B=0, E≠0
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Trajetória:
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�̇ = �̇x̂

37



Aula passada

B=B0z

x

z

y

Caso 2: movimento helicoidal E=0, B≠0
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vk (t) = v0kẑ
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Caso 3a: E≠0, B≠0, E⊥B (E⋅B=0), |E|<|B|

E=E0z



“Boost” na direção x:

“Boost” genérico:







De maneira mais geral
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Caso 3b: E≠0, B≠0, E⊥B (E⋅B=0), |E|>|B|
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Caso 3c: E≠0, B≠0, E⊥B (E⋅B=0), |E|=|B|
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Caso 4: E≠0, B≠0, E⋅B≠0

E=E0z





Radiação de cargas pontuais
em movimento



Potenciais de Liénard-Wiechert
Quais são os potenciais F e A gerados por uma partícula de 
carga e e trajetória dada r(t)?
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(x,t)

[r(tr),tr]

Trajetória:[r(t),t]

(x,t) está no cone de luz do futuro de [r(tr),tr]

É fundamental para o 
entendimento posterior notar que 
tr e r(tr) são funções de (x,t):

tr = tr (x, t)

r (tr) = r [tr (x, t)]
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Notação:
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Potenciais de Liénard-Wiechert
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