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Aula passada
Potenciais F e A gerados por uma partícula de carga e e 
trajetória dada r(t): potenciais de Liénard-Wiechert

n̂ =
R

R
=

x� r (tr)

|x� r (tr)|

tr = tr (x, t)

r (tr) = r [tr (x, t)]

� (x, t) =
e

|x� r (tr)|

1
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Aula passada

(x,t)

[r(tr),tr]Trajetória:[r(t),t]

[r(tr),tr] está no cone de luz do passado de (x,t): 
interseção da trajetória com o cone de luz de (x,t)

É fundamental para o 
entendimento posterior notar que 
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Campos de Liénard-Wiechert
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Distribuição angular da potência 
total irradiada
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Distribuição angular da potência 
total irradiada
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Potência total irradiada
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ṙ (tr)

c

�̇ =
r̈ (tr)

c

� =
1p

1� �2

tr = tr (x, t)

r (tr) = r [tr (x, t)]

� (x, t) =
e

|x� r (tr)|

1
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