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Aulas passadas
Potenciais de Liénard-Wiechert:
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Campos de Liénard-Wiechert:
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ṙ (tr)
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(Fórmula de Larmor)

38

Notação:
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vk (t) = v0kẑ
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O tempo retardado tr: 
(x,t) está no cone de luz do futuro de [r(tr),tr]

Aulas passadas
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Aula passada
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Distribuição angular da potência total irradiada:
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(Fórmula de Larmor)

38

Potência total irradiada



Perdas em aceleradores lineares





Perdas em aceleradores circulares





Distribuição angular da radiação: 
velocidade e aceleração colineares





Distribuição angular da radiação para 
velocidade e aceleração paralelas



Distribuição angular da radiação para 
velocidade e aceleração paralelas



Distribuição angular da radiação para 
velocidade e aceleração paralelas
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Distribuição angular da radiação: 
velocidade e aceleração perpendiculares 
Tomando o movimento circular no plano xz



Distribuição angular da radiação: 
velocidade e aceleração perpendiculares 
Caso não-relativístico:



Distribuição angular da radiação: 
velocidade e aceleração perpendiculares 

Caso ultra-relativístico:



Dependência com a velocidade:



Distribuição espectral da radiação
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Parâmetros do LNLS

Energia 1.37 GeV
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�
3 1.9⇥ 1010

Energia de injeção 500 MeV

� de injeção 980

Circunferência (C) 93.2 m

Diâmetro médio 29.7 m

Frequência de revolução (!0 = c/C) 3.2 MHz

Número de dipolos 12

Raio nos dipolos (⇢) 2.7 m

Campo nos dipolos (B) 1.67 T

Energia crítica (~!c) 2.1 keV

Frequência crítica (!c) 3.2⇥ 1018 Hz

Perda de energia/elétron/volta nos dipolos 114 keV

Potência irradiada nos dipolos a 100 mA 11.4 kW
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Distribuição espectral e angular
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