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Equação de Poisson

Solução geral da 
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ẍ+ 2�ẋ+ !
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Método da função de Green em 1D
Equação não-homogênea:

Equação auxiliar:

Solução da equação auxiliar (com condições de contorno):

r · E =
⇢

✏0
;

r⇥ E = �@B

@t
;

r ·B = 0;

r⇥B = µ0J+ µ0✏0
@E

@t
.

r · E =
⇢

✏0
;

r⇥ E = 0;

r ·B = 0;

r⇥B = µ0J.

r · E =
⇢

✏0
,

r⇥ E = 0 , E = �r�, � = �
ˆ x

x0

E · dl

�r · E = r ·r� = r2� = � ⇢

✏0

r2� = � ⇢

✏0

r2
G (x� x0) = �

(3) (x� x0)

G (x� x0) = � 1

4⇡

1

|x� x0|

� (x) =

ˆ
G (x� x0)


�⇢ (x0)

✏0

�
d
3
x
0 =

1

4⇡✏0

ˆ
⇢ (x0)

|x� x0|d
3
x
0
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Fica como exercício provar que a solução 
encontrada de fato resolve a equação não-
homogênea.
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