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Aula passada

Usamos as equações sem fontes para definir os potenciais:
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Aula passada
Levando nas equações com fontes obtemos:

Mas existe enorme liberdade na definição dos potenciais: 
invariância dos campos elétrico e magnético por transf. de calibre
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Aula passada
Podemos impor a “condição de Lorenz”: 

Os potenciais então satisfazem a equação de onda não homogênea:
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Aula passada

Método das funções de Green:
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Usando transformadas de Fourier:
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Aula passada
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Fazendo a parte angular da integral em k (em coord. esféricas)

Precisamos de: 
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� �
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� �
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A integral diverge em ±w/c. A maneira com que lidamos com a 
divergência determina as condições de contorno sobre G(x,t).
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Receita:



Aula passada
Lema de Jordan:
Se, no semi-plano superior, 
a) f(z) é analítica exceto em alguns pontos 
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