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Invariância por transformação de dualidade
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Razão carga elétrica/magnética constante
Se todas as partículas tiverem a mesma razão carga elétrica/magnética
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Condição de quantização de Dirac
Covariância de calibre na mecânica quântica





Dinâmica quântica de uma partícula carregada 
na presença de um monopolo magnético





Duas possíveis cordas de Dirac



De maneira geral….



Mudança de calibre entre cordas de Dirac




